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Abstract:

Background:

バイオチップバイオチップバイオチップバイオチップ内内内内ででででドロップレットドロップレットドロップレットドロップレットののののサイズサイズサイズサイズ調整調整調整調整をををを高速高速高速高速にににに行行行行うにはうにはうにはうにはバイオチップバイオチップバイオチップバイオチップ内内内内ででででドロップレットドロップレットドロップレットドロップレットののののサイズサイズサイズサイズ調整調整調整調整をををを高速高速高速高速にににに行行行行うにはうにはうにはうには？？？？？？？？

Fabrications :

Conclusions:

References：

Experiments:

We have investigated an actively size controlled droplet generation system by using magnetically driven microtool (MMT). With this method cell-

enclosed droplet can be produced on demand to fit the size of each enclosed cell, and which is difficult to be carried out by fluid dynamic force. 

For the current study, the system has been evaluated in terms of the frequency of MMT actuation and the size of droplets produced and which 

contribute to the effective transportation of cells in microchannel

・マイクロチャネルマイクロチャネルマイクロチャネルマイクロチャネル内内内内ででででMMTをををを用用用用いいいい，，，，液滴液滴液滴液滴をををを能動的能動的能動的能動的ににににサイズサイズサイズサイズ制御制御制御制御してしてしてして輸送輸送輸送輸送すすすす

るるるるシステムシステムシステムシステム開発開発開発開発のためののためののためののための基礎実験基礎実験基礎実験基礎実験にににに成功成功成功成功したしたしたした．．．．

・・・・将来的将来的将来的将来的にはにはにはにはオンチップオンチップオンチップオンチップ細胞操作細胞操作細胞操作細胞操作のののの自動化自動化自動化自動化をををを行行行行いいいい，，，，バイオバイオバイオバイオ産業産業産業産業ややややドラッグデドラッグデドラッグデドラッグデ
リバリーリバリーリバリーリバリー等等等等のののの分野分野分野分野にににに大大大大きくきくきくきく貢献貢献貢献貢献することができるすることができるすることができるすることができる．．．．
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MMTMMT制御制御制御制御によりによりによりにより制御制御制御制御によりによりによりによりTimeTime--laglagをををををををを約約約約約約約約1/31/3にににににににに短縮短縮短縮短縮短縮短縮短縮短縮できるできるできるできる．．．．できるできるできるできる．．．．

Operating Time CharacteristicOperating Time Characteristic --流量制御流量制御流量制御流量制御とととと流量制御流量制御流量制御流量制御ととととMMTMMT制御制御制御制御のののの違違違違いいいい制御制御制御制御のののの違違違違いいいい--

(a)流量制御流量制御流量制御流量制御

（（（（流量流量流量流量をををを変化変化変化変化させたさせたさせたさせた時間時間時間時間をををを００００とするとするとするとする．）．）．）．）

(b) MMT制御制御制御制御（（（（f=0.4Hz)
（（（（MMTがががが駆動開始時間駆動開始時間駆動開始時間駆動開始時間をををを００００とするとするとするとする．）．）．）．）

Control of droplet sizeControl of droplet size --MMTMMT周波数周波数周波数周波数とととと液滴液滴液滴液滴サイズサイズサイズサイズのののの関係関係関係関係周波数周波数周波数周波数とととと液滴液滴液滴液滴サイズサイズサイズサイズのののの関係関係関係関係--
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